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1

presto.dll

1.1

1.2

Uvod

Funkce implementované v presto.dll umoziuji na
jednotlivych pinech programatoru nastavovat logické
Urovné dle potieby nebo Cist jejich stav, takto Ize vytvaret
rizné komunikac¢ni protokoly. Pro ovladani vSech pind,
které umoznuji vystup, je tu funkce QSetPins(), pro cteni
pin s moznosti vstupu funkce QGetPins(). Funkci
QSendByte() je mozné rychle poslat SPI Byte na pinech
data a clock, pokud je souCasné potreba i Cist, pouzije se
funkce QSendByte Outin(). Déle jsou tu funkce pro
nastaveni vlastnosti programatoru, ovladani napéti a
funkce pro ¢teni ndvratovych hodnot.

Tuto knihovnu je mozné pouzit se vSemi programatory
PRESTO bez ohledu na verzi hardware.

Znaceni pinu
programatoru

V tomto dokumentu jsou pro vétsi prehlednost jednotlivé
piny programatoru znacCeny zjednoduSeng, jak je
naznaceno v nasledujici tabulce.

Nézev pinu |Oznaceni |Funkce [Pozndmka

P1-VPP P I/0, 13V |logické Urovné nebo

programovaci napéti

P2 kli¢

P3-vDD (VDD napajeci |vystup 5V napdjeni nebo

vstup externiho napéjeni

1.3

1.4

P4-GND |[GND napajeci

P5-DATA/ |D e} rychly vystup dat funkci

MOSI QShiftByte()

P6 - CLOCK |C O rychly vystup hodin funkci
QShiftByte()

P7-MISO |l I

P8 - LVP L I/O

Tab. 1: Programovaci konektor

Vyznam: | - vstupni pin, O - vystupni pin, I/O - vstupni i
vystupni pin, 13 V - programovaci napéti

Zpusob préace s
programatorem

Pfikazy se z podstaty USB vykonavaji ve front&. Cekani na
odpovéd od kazdého jednotlivého volani, napfiklad
QGetPins(), by préaci velmi zpomalilo.

///

QOpenPresto(), je vhodné nepokracovat dokud se
vysledek nepotvrdi. Cyklus
pfikaz - PRESTO - odpovéd’ trva vétSinou okolo
jednotek az desitek milisekund.

Ve stejném poradi, v jakém byly do fronty zadavany
prikazy (funkce Q...()), se vycitaji jejich odpovédi. Vracena
data je mozné ¢ist bud neblokujicim zplGsobem funkci
AGet() nebo blokujicim zplsobem funkci AGetBlocking().

Seznam funkci

void _ stdcall QOpenPresto(int sn);

void _ stdcall QClosePresto (void)

void _ stdcall QSetPins(int pins);

void __ stdcall QGetPins (void);,

void _ stdcall QPoweronVdd(int delayus),
void _ stdcall QPoweroffvdd (void)

void _ stdcall QDelay(int delayus);
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1.5

void __ stdcall QSetActiveLED (bool led);,

bool __ stdcall AGet(int *answer);

int _ stdcall AGetBlocking(void);

void _ stdcall AGetProgList(int *sn_list, int co
unt, int *count_returned),

void __ stdcall AClearFatalError (void);
void __ stdcall QShiftByte (int databyte, int mode
)/

void __ stdcall QShiftByte Outln(int databyte, in
t mode, int InputPin);,

void __ stdcall QCheckSupplyVoltage (void)
void __ stdcall QPoweronVppl3V(void)
void __ stdcall QPoweroffVppl3V (void),
void __ stdcall QSetDPullup (bool dpullup on);
void __ stdcall QCheckGoButton (void)
void __ stdcall QSetPrestoSpeed(int speed)/

Popis funkci
1.5.1 QOpenPresto

Funkce zkusi otevfit PRESTO. Pokud je parametr sn rovny
-1, otevre jedno PRESTO bez ohledu na jeho sériové Cislo.
V prfipadé, Ze sn neni -1, pak jeho hodnota specifikuje
sériové cislo programétoru tak, Ze pokud je sériové Cislo
PRESTA A6016789, pak sn by mélo byt 0x6789. Sériové
¢islo definuji posledni ¢tyfi znaky v hexa tvaru.

void __ stdcall QOpenPresto(int sn);
Parametr:

sn - Sériové c¢islo programatoru.
Navratové hodnoty:

OPEN_OK - otevreni se zdafilo
OPEN_NOTFOUND - programator nenalezen
OPEN_CANNOTOPEN - nelze otevfrit

OPEN_ALREADYOPEN - nelze otevfit, programétor je jiz
otevreny

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:

QOpenPresto (0x6789); // otevife PRESTO SN A601678
9

1.5.2 QClosePresto

Zavre PRESTO a vypne napéti, pokud na jeho vystupu
néjaka jsou.

void _ stdcall QClosePresto(void);

Navratové hodnoty:

CLOSE_OK

CLOSE_CANNOTCLOSE - Nebyl otevieny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

1.5.3 QSetPins

Nastavi vystupni piny programatoru podle konstant.
Pozor: Pokud je v jednom pozadavku vice zmén pin(
najednou, nejprve se zaroven nastavi piny DaC a pak
L a P. Nelze tedy udélat hranu na napft. L a C zaroven, ale
na D a C ano, toho Ize vyuzit u sériovych komunikaci.

void __ stdcall QSetPins(int pins);
Parametr:

pins - Definuje poZzadované hodnoty na pinech
programatoru.

Navratové hodnoty:
OK
NOT_OPENED - Nebyl otevreny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().
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Priklad:

Chci-li nastavit D do log.1, C do log. 0 a stav ostatnich
signdld nechat nezménény, zavoldm funkci

QSetPins ( (PINS_HI<<PINS D BIT) |
(PINS_LO<<PINS C BIT));

1.5.4 QGetPins

V odpovédi posle logické Urovné, které PRESTO vidi na
pinech D, L, | a P. Pin C nelze ¢ist. Viz konstanty pro
AGet().

void __ stdcall QGetPins(void);

Navratové hodnoty:

GETPINS_CODE + hodnoty pinl
NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:

Chci-li precist stav na pinu |, zavoldm funkci QGetPins() a
nasledné preCtu vracena data funkci AGet(). Funkce
AGet() vrati napf. hodnotu 0x40B. V této hodnoté jsou
vraceny stavy vsech vstupnich pinl, proto vyfiltruji jen
stav pro pin | konstantou GETPINS_PINI, zde na | je
log. 1.

if (AGet (data))

{ if ((data & GETPINS PINI)==GETPINS PINI )
{ //on the I pin there is log. 1}
else {//on the I pin there is log. 0}

}

1.5.5 QDelay

Ceka stanovenou dobu. Granularita ¢asovace je 170,66 us
(12 MHz/2048), zadand hodnota je zaokrouhlena na
nejblizsi vyssi ndsobek 170,66 ps.

void _ stdcall QDelay(int delayus);

Parametr:

delayus - Doba ¢ekdni v ys.

Navratové hodnoty:

OK

NOT_OPENED - Nebyl otevreny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad 1:

Chci-li v signdlech udélat prodlevu 7 ms, zavolam funkci
QDelay (7000) ;

Priklad 2:

Pri zavoldni QDelay(5), je hodnota zaokrouhlena nahoru a
programator udéla prodlevu 170.66 ys.

1.5.6 QPoweronVdd

Zapne na pin VDD napéti z USB, tj. cca 5V, cekd
stanovenou dobu a zkontroluje, zda proud neni vétsi nez
100 mA. Pokud ano, napéti vypne. Napéti pfi zkratu
nebude pfitomno vyrazné déle nez je v parametru
stanovena doba. V odpovédi funkce vrati hodnotu podle
vysledku této operace. PrestoZze odpovéd pfijde az za cca
20 ms, napéti uz je spolehlivé vypnuto, toto je oSetfeno
na strané HW. Dobu je tfeba volit s rozvahou, dlouhd
nastavena doba je pfi chybé zapojeni nebezpecnd pro
obvody programatoru. V pfipadé, ze neni zapnuté interni
napajeni z programatoru, je mozné pouzit externi napéti
v rozsahu 2,5 - 5V. Logické drovné na datovych pinech
odpovidaji velikosti napéti na VDD.

void _ stdcall QPoweronVvdd(int delayus);
Parametr:

delayus - Doba v ps po které bude provedena kontrola
nadproudu.

Navratové hodnoty:
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POWERON_OK - Podafilo se zapnout interni napajeni.

POWERON_OCURR - Byl detekovan nadproud, napéti bylo
vypnuto.

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:

Chci-li zapnout interni napajeni na pin VDD a zkontrolovat
nadproud po 10 ms, zavolam funkci

QPoweronVdd (10000) ;

1.5.7 QPoweroffVdd

Vypne napéti na pinu VDD.

void _ stdcall QpoweroffvVdd(void);
Navratové hodnoty:

OK

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

1.5.8 QSetActiveLED

Rozsviti / zhasne ACTIVE LED na PRESTU.
void _ stdcall QSetActiveLED(bool led);
Parametr:

led - Pokud je proménna True, LED se rozsviti, pokud je
False, LED se zhasne.

Navratové hodnoty:
OK
NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:

Chci-li rozsvitit ACTIVE LED na programatoru, zavolam
funkci QSetActiveLED(true), pro jeji zhasnuti funkci
QSetActiveLED(false).

1.5.9 QShiftByte

Na pinu D odesSle 1 Byte specifikovany proménnou
databyte a soucasné na pinu C generuje hodinovy signal.
Proménnd mode specifikuje méd podle specifikace SPI,
podle kterého budou data odeslana, mozné jsou médy 1 a
3, ostatni mdédy funkce nepodporuje, je mozné je vytvorit
ru¢né v kombinaci s pouzitim funkce QSetPins(), coz bude
ale pomalejsi. V pfipadé, ze je zvolen mdd, ktery
neodpovidad soucasné logické urovni na pinu C, je tento
pin nejprve nastaven do potrebného stavu. Tedy napf.
pokud je prfed zavolanim této funkce na C log. 0 a funkce
je zavoldna s parametrem mode=3, C se nejprve nastavi
do log. 1 a potom se teprve odesle databyte.

Zadana data jsou posildna pocinaje LSB, frekvence hodin
odpovidad hodnoté nastavené funkci QSetPrestoSpeed().
Funkce QShiftByte() umozhuje rychlejsi generovani
signall nez pri pouziti QSetPins().

[ o | o1 [ o2 | 63| palons | el nr]

D
MODE 1
S [ A
b | oo o1 [ o2 o3| balos| el o]
MODE 3

- Lo

Obr. 2: Popis SPI médd
void _ stdcall QShiftByte(int databyte, int mode);

Strana 7



Parametry:
databyte - Proménnd pro data, kterd se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI méd, podle zvoleného
modu mize mit hodnotu 1 nebo 3.

Navratové hodnoty:
OK
NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:
Chci-li poslat Byte 0x3A v SPI médu 1, zavoldm funkci

QShiftByte (0x3A, SHIFT MODEI1);

1.5.10 QShiftByte Outin

Funkce stejné jako QShiftByte() vygeneruje signdly C a D
podle zadanych parametr{l, navic ale jesté soucasné cte
data z pinu zvoleného proménnou InputPin. Viz
konstanty pro volbu vstupniho pinu. V pfipadé, ze je jako
vstupni pin zvolen pin D, je pred operaci nastaven do
tfetiho stavu a data z néj jsou jen c¢tena.

void _ stdcall QShiftByte Outin(int databyte, int mode, int
InputPin);

Parametry:
databyte - Proménnd pro data, kterd se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI méd, podle zvoleného
modu mUze mit hodnotu 1 nebo 3. V mode 1 jsou data
¢tena se sestupnou hranou hodin, v mode 3 s nabéznou.

InputPin - Podle hodnoty proménné je zvolen vstupni pin.
Navratové hodnoty:

SHIFT_BYTE_OUTIN_CODE + piettena data

NOT_OPENED - Nebyl otevreny programétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:

Chci-li poslat Byte 0x4C v SPI médu 3 a soucCasné Cist
prichozi data na pinu |, zavoldm funkci

OShiftByte OutIn(0x4C, SHIFT MODE3, SHIFT OUTIN_
PINI);

1.5.11 QCheckSupplyVoltag
e

V odpovédi posSle kdéd odpovidajici napéti, které
programator vidi na pinu VDD. Viz konstanty odpovidajici
zjisténym napétim.

void __ stdcall QCheckSupplyVoltage(void);
Navratové hodnoty:

SUPPLY VOLTAGE_CODE + SUPPLY_VOLTAGE_xV
NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad: Chci-li zkontrolovat napéti na VDD, zavoldm
funkci QCheckSupplyVoltage() a nasledné prectu vysledek
funkci AGet(). AGet() vrati napr. 0x701 z ¢ehoz je zfejmé,
ze na VDD je napéti>2Va<5V.

if (AGet (data))
{if (data == SUPPLY VOLTAGE CODE | SUPPLY VOLTAG
E _5V)

{// na pinu VDD je 5V}
else if (data == SUPPLY VOLTAGE CODE | SUPPLY V
OLTAGE 2V)

{// na pinu VDD je >2V}
else if (data == SUPPLY VOLTAGE CODE | SUPPLY V
OLTAGE 0V)

{// na pinu VDD je 0V}
}
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1.5.12 QPoweronVppl3V

Funkce zapne programovaci napéti 13V na pinu VPP
programatoru. Pokud programdator po =zapnuti 13V
detekuje na VPP nadproud, je toto napéti opét vypnuto. V
odpovédi poSle informaci zda zapnuti VPP probéhlo v
poradku.

void _ stdcall QPoweronVpp1l3V(void);
Navratové hodnoty:
VPP_OK - Programovaci napéti bylo zapnuto.

VPP_OCURR - Byl detekovadn nadproud, programovaci
napéti bylo opét vypnuto.

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

1.5.13 QPoweroffVppl3V

Vypne programovaci napéti 13 V na pinu VPP.
void __ stdcall QPoweroffVppl3V(void);
Navratové hodnoty:

OK

NOT_OPENED - Nebyl otevreny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

1.5.14 QSetDPullup

Pripoji/odpoji pull-up rezistor 2k2 na pinu D. Ve vychozim
stavu tento rezistor neni pfipojeny.

void __ stdcall QSetDPullup(bool dpullup_on);
Parametr:

dpullup_on - Proménna specifikuje, zda se pfipoji

(dpullup_on=True) nebo odpoji (dpullup_on=False) pull-
up na D.

Navratové hodnoty:
OK
NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

1.5.15 QCheckGoButton

Zkontroluje tlacitko na programdtoru a v odpovédi posle
jeho stav. Viz specifikaci odpovédi.

void _ stdcall QCheckGoButton(void);
Navratové hodnoty:

GO _BUTTON_NOT_PRESSED

GO _BUTTON_PRESSED

NOT_OPENED - Nebyl otevreny programétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Priklad:

Chci-li zjistit, zda je stisténo tlacitko, zavolam funkci
QCheckGoButton(), a nasledné pokud funkce AGet(data)
vrati 0x901, je tlacditko stiSténo.

if (data==GO BUTTON PRESSED)
{// tlaéitko je stidténo}

1.5.16 QSetPrestoSpeed

Nastavi rychlost hodin na pinu C. Toto nastaveni ovliviiuje
rychlost signall generovanych funkcemi QShiftByte() a
QShiftByte Outin(), ale i QSetPins(). Viz specifikaci
konstant.

void _ stdcall QSetPrestoSpeed(int speed);
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Navratové hodnoty:
OK
NOT_OPENED - Nebyl otevreny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim
funkce AGet() nebo AGetBlocking().

Parametr:
speed - Definuje rychlost hodin.
Priklad:

Chci-li nastavit rychlost hodin pro funkce QShiftByte na
750 kHz, zavolam funkci
QSetPrestoSpeed(PRESTO_CLK4);

1.5.17 AGet

Vréati bool podle toho, jestli je nebo neni k dispozici néjaka
odpovéd, pripadné vrati v parametru i hodnotu odpovédi.

bool _ stdcall AGet(int *answer);
Navratové hodnoty:

Funkce vrati True, pokud jsou k dispozici vracend data,
False v opac¢ném pripadé.

answer - Vracena hodnota odpovédi.
Priklad:

Chci-li zjistit, zda uz prisla odpovéd od programétoru a
jaka, otestuji to funkci

if (AGet (data))
{ // vrdcenad hodnota je k dispozici v proménné
data}

1.5.18 AGetBlocking

Ceka, dokud néjakad odpovéd nepfijde, poté vrati hodnotu
odpovédi.

int __stdcall AGetBlocking(void);

Navratova hodnota:
Funkce vrati hodnotu odpovédi.
Priklad:

Chci-li pockat, az prijde odpovéd od programatoru a az
potom pokracovat, pouziji AGetBlocking(). Tuto funkci
mUze byt vhodné pouzit napf. po otevieni PRESTA

QOpenPresto (-1),
if (AGetBlocking()==OPEN_OK)
{// programitor otevren}
else
{// nepodafilo se otevfit programdtor}

1.5.19 AGetProgList

V parametru vrati seznam SN programatord PRESTO,
které jsou k dispozici.

Definice funkce:

void _ stdcall AGetProgList(int *sn_list, int count, int
*count_returned);

Parametry:

sn_list - Vraci seznam SN dostupnych programatord
PRESTO. Vraci SN v délce 24bit0, jako je zobrazovano v
programu UP.

count - Pozadovany pocet hodnot.

count_returned - V této proménné je vrdcen pocet
skutecné  vracenych  hodnot, pocet dostupnych
programatord.

Navratové hodnoty:

Bez ohledu na zdvazné chyby vraci seznam dostupnych
programatorll v sn_list a pocet vracenych SN v
count_returned.
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1.6

1.5.20 AClearFatalError

Smaze zdvaznou chybu. Po smazéni zdvazné chyby je
PRESTO zavfeno a je ho potfeba znovu otevfit. Jakékoli
prikazy ve fronté jiz nebudou provedeny a Zzadné
odpovédi, které mély prijit prfes AGet() nebo
AGetBlocking() uz nikdy nepfijdou.

1.7

void _ stdcall AClearFatalError(void);

Odpoveéedi

OPEN_OK = 0x100;
OPEN_NOTFOUND = 0x101;
OPEN_CANNOTOPEN = 0x102;
OPEN_ALREADYOPEN = 0x103;
CLOSE_OK = 0x200;
CLOSE_CANNOTCLOSE = 0x201;
POWERON_OK = 0x300;
POWERON_OCURR = 0x301;
GETPINS_CODE = 0x400;
GETPINS_PIND = 0x01;
GETPINS_PINL = 0x02;
GETPINS_PINP = 0x04;
GETPINS_PINI = 0x08;
OK = 0x500;
NOT_OPENED = 0x501;

SHIFT _BYTE_OUTIN CODE = 0x600;
SUPPLY_VOLTAGE_CODE = 0x700;
SUPPLY_VOLTAGE_OV = 0x00;
SUPPLY_VOLTAGE_2V = 0x01;
SUPPLY_VOLTAGE_5V = 0x03;

VPP_OK = 0x800;

VPP_OCURR = 0x801;
GO_BUTTON_NOT_PRESSED=0x900;
GO_BUTTON_PRESSED=0x901;

{1 or 2}

FATAL OVERCURRENTVDD = 0x01; {or mask}
FATAL OVERCURRENTVPP = 0x02; {or mask}
FATAL OVERVOLTAGEVDD 0x04; {or mask}

Konstanty
1.7.1 QSetPins konstanty

PINS HI = 0x3;
PINS LO = 0x2;
PINS HIZ = 0x1;
PINS D BIT = 0x0;
PINS C _BIT = 0x2;

PINS P _BIT = 0x4;
PINS L BIT = 0x6;
Priklad:

PINS_D HI = PINS_HI << PINS_D BIT;
PINS_D _LO = PINS_LO << PINS_D BIT;
PINS_D HIZ = PINS HIZ << PINS_D BIT;

1.7.2 QShiftByte/QShiftByt
e Outln konstanty

SHIFT OUTIN PIND = 0x00;
SHIFT OUTIN PINL = 0x01;
SHIFT OUTIN PINP = 0x02;
SHIFT OUTIN PINI = 0x03;
SHIFT MODE1=0x01; //mode value
SHIFT MODE3=0x03;

1.7.3 QSetPrestoSpeed
konstanty

PRESTO CLK1=0x00; // 3MHz - default value
PRESTO_CLK2=0x01; // 1.5MHz
PRESTO_CLK4=0x02,' // 750kHz
PRESTO_CLK32=0x03,' // 93.75kHz

// InputPin value
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1.8 Zavazné chyby

1.9

Z4dna z vyse uvedenych funkci Q...() nevraci zdvazné
chyby, ty se generuji asynchronné. Pokud k takové chybé
dojde, AGet() a AGetBlocking() pordd dokola opakuji tuto
jednu hodnotu, dokud neni chyba smazana pomoci
AClearFatalError(). Po smazani zavazné chyby je PRESTO
zavreno a je ho potfeba znovu otevrit. Jakékoli pfikazy ve
fronté jiz nebudou provedeny a zadné odpovédi, které
mély pfijit prfes AGet() nebo AGetBlocking() uz nikdy
nepfrijdou.

K zavaznym chybdm dojde, pokud je ze zdroje VPP (13 V)
odbér vice nez 70 mA, ze zdroje VDD (5 V) odbér vice nez
100 mA nebo na pinu VDD je vétsi napéti nezcca 7 V.

Pozor! Pokud je zavazna chyba vyvolana tim, Zze na
pinu VDD je napéti vétsi nez 7 V, samotné vyvolani
chyby PRESTO nezachrani pred znicenim. Je
predevsim potfeba ho okamzité odpojit od zdroje.

Upozornéni pro 12C

PRESTO neumi ¢ist pin C - SCL. Nemize tedy
pracovat na sbérnici, na které jsou soucastky, které
délaji WAIT stavy. PRESTO se nesnese s dalSim
masterem na sbérnici.
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2

Priloha A - Navratoveé
hodnoty funkci

NOT_OPENED

QShiftByte

OK

NOT_OPENED

QShiftByte Outin

SHIFT _BYTE_OUTIN_
CODE + prectena
data

NOT_OPENED

Funkce

Navratovy kéd

Pozndmka

QOpenPresto

OPEN_OK

OPEN_NOTFOUND

QCheckSupplyVoltage

SUPPLY_VOLTAGE_C
ODE +
SUPPLY_VOLTAGE_x
\

NOT_OPENED

OPEN_CANNOTOPE
N

OPEN_ALREADYOPE
N

QClosePresto

CLOSE_OK

CLOSE_CANNOTCLO
SE

Nebyl otevieny
programator.

QPoweronVppl3V

VPP_OK

13V na Pl bylo
zapnuto.

VPP_OCURR

Byl zaznamenan
nadproud, 13V bylo
opét vypnuto.

NOT_OPENED

QPoweronvdd

POWERON_OK

QPoweroffVppl3V

OK

NOT_OPENED

POWERON_OCURR

Po stanovené dobé
delayus byl
zaznamenan proud
vétsi nez 100 mA,
napéti se opét
vypnulo.

QSetDPullup

OK

NOT_OPENED

NOT_OPENED

QSetPins

OK

QCheckGoButton

GO_BUTTON_NOT P
RESSED

GO_BUTTON_PRESS
ED

NOT_OPENED

NOT_OPENED

QGetPins

GETPINS_CODE +
hodnoty pind

QSetPrestoSpeed

OK

NOT_OPENED

NOT_OPENED

QDelay

OK

NOT_OPENED

QSetActivelLED

OK

NOT_OPENED

QPoweroffvdd

OK
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3
Historie dokumentu

Revize Provedené Upravy
dokumentu

21.10.2014 |Dokument vytvoren.

20.5.2015 |Opraven popis funkci QShiftByte a
QShiftByte_Outln.

11.4.2022 |Pfidan popis funkce AGetProgList.
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